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    JTW-ZOF-GST9712 点型感温火灾探测器 

  安装使用说明书(Ver.1.02,2011.11) 

 

一、 概述  

JTW-ZOF-GST9712 点型感温火灾探测器（以下简称探测器）是利用热敏元件对温度的敏感性来检

测环境温度，内置单片机，固化高可靠火灾判断程序，并采用特殊工艺进行处理，工作稳定可靠。与

GST-LD-8320A 终端器配合使用，可与多线制火灾报警控制器或通过 GST-LD-8319编址接口模块与我公

司生产的火灾报警控制器相连，完成探测器的信号处理。 

探测器具有 A1R和 BS两种类别，根据应用环境的不同，可使用编码器进行现场设置。 

二、特点 

本探测器结构新颖、外形美观、性能稳定可靠，特别适用于发生火灾时有剧烈温升的场所，与感烟
探测器配合使用更能可靠探测火灾，减少损失。 

三、技术特性 

1. 探测器类别：P（A1R 和 BS 可设，出厂默认类别在探测器铭牌上标注） 

2. 工作电压：DC12V～DC28V 

3. 静态电流≤60μA (注：静态时探测器可工作在 DC12V～DC28V电压范围内。) 

4. 报警电流 10mA≤I≤30mA（注：报警时电流的大小取决于控制器的限流情况，不允许直接用 

DC24V 供电，否则探测器会因无限流电阻而烧坏。） 

5. 最大波纹电压：4V(峰峰值) 

6. 报警复位：瞬间断电(5s Min，DC2.5V Max) 

7. 上电时间≤10s 

8. 线制：与电源线采用有极性二线制连接 

9. 报警确认灯：红色（巡检时闪烁，报警时常亮） 

10. 保护面积：当空间高度小于 8m时，一个探测器的保护面积，对一般保护现场而言为 20m
2
～30m

2
。

具体参数应以《火灾自动报警系统设计规范》（GB 50116）为准。 

11. 使用环境： 

温    度：A1R类别：典型应用温度 25℃；范围 -10℃～50℃ 

           BS 类别：典型应用温度 40℃；范围 -10℃～65℃ 

相对湿度≤95%，不凝露 

12. 外形尺寸：直径：100mm 高：53.3mm（带底座） 

13. 外壳防护等级：IP33 

14. 壳体材料和颜色：ABS, 瓷白 

15. 重  量：约 120g 

16. 安装孔距：45mm～75mm 

17. 执行标准：GB 4716-2005 

四、结构特征与工作原理 

1. 探测器外形示意图如图 1所示。 
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图 1 探测器外形示意图 

2. 工作原理 

    探测器采用热敏电阻作为传感器，利用热敏电阻对环境温度敏感的特性来获取环境温度信息。内部

电路将该信息转换为电压信号后传送到单片机。单片机通过内置的智能算法对信号进行分析处理，同时

判断当前是否处于火警或故障状态。探测器采用电流输出方式，当检测到火警或故障信号后，点亮火警

指示灯，同时增大回路电流。 

五、安装与布线 

1. 探测器安装方式如图 2所示，预埋盒采用 86H50 型标准预埋盒。 

探测器

底座

布线管

预埋盒

 

图 2  探测器安装示意图 

探测器的底座示意图如图 4 所示。将底座用两个自攻螺钉固定，然后将探测器的直流供电电源线及

电源正极输出线分别接在探测器底座上的 1、3和 2端子。注意：端子 1接电源的正极性、端子 3接电源

的负极性，端子 2接电源正极输出线；当使用 GST-LD-8320A终端器时，端子 1和端子 2之间应该有二

极管相连接，二极管正极接端子 1、负极接端子 2。 

待底座安装牢固后，将探测器底部上的对位标识 A对准底座 B 处，将探测器顺时针旋转到底座 C

处即可安装好探测器；见图 3、图 4。 

2. 探测器的底部及 DZX-02 定位底座示意图如图 3和图 4所示。 

A

              

B

C
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图 3 探测器底部示意图           图 4  DZX-02 定位底座示意图 

 

3. 接线方式 

DZX-02 定位底座上有四个带数字标识的接线端子，“1”接编址接口模块输出端或者直流供电端的

正极；“2”作为输出连接下一只探测器的电源正极（即“1”号端子）；“3”与下一只探测器的电源负极

（即“3”号端子）连到一起，并接在编址接口模块输出端或者直流供电端的负极上；“4”不接线。 

4. 布线要求 

可采用截面积不小于 1.0mm
2的 RV或 BVR线。 

注：为避免接线混乱，应采用不同颜色的线进行区别。 

六、使用及操作 

1. 设置探测器类别 

将电子编码器与探测器的 1、3端无极性连接，打开电子编码器电源，输入开锁密码，按下“清除”

键，按下“功能”键，接着按下“4”，此时屏幕显示“-”。输入探测器类别参数（见表 1），按下“编

码”键写入设置信息。如果屏幕上显示“P”，表明写入成功，按下“清除”键返回；则如果屏幕上显

示“E”，表明写入失败，按下“清除”键，重新进行操作。 

表 1 探测器类别及对应参数 

 

 

 

2. 当系统布线、安装完毕后，打开火灾报警控制器进入系统调试状态，查询各编址接口模块是否已注

册，将未注册的编址接口模块记录下来以便查找、排除故障。 

3. 当系统所有编址接口模块和其它探测器全部注册后，使系统处于正常监视状态。在正常监视状态下，

探测器不应报故障或报火警。 

4. 系统安装调试完毕后，应进行模拟火警试验。 

模拟感温报警试验：使探测器处于正常监视状态，用电吹风对探测器感温元件进行加热，探测器应

发出火警信号，并且点亮报警确认灯；待环境温度冷却后，按火灾报警控制器“清除”键清除火警，使

系统恢复到正常监视状态。 

注：为确保每只探测器能够正常工作，并摘除后不影响本回路其它探测器报警，应检验底座接线的

正确性，检验方法：将探测器电源接通，测量底座“1”、“3”应有 DC24V 电压，“1”为正；“1”、“2”

应有约 0.3V 电压。 

七、应用方法 

1. 探测器与多线制火灾报警控制器或我公司生产的编址接口模块串联连接时，若输出回路终端接终
端器，则探测器的底座上应接二极管 1N5819。 

1) 当终端器作为探测器底座使用，即在此终端器上安装非编码探测器时，其系统构成图如图 5所
示。 

 

图 5  系统构成图 

2) 当终端器不作为探测器底座使用时，应在终端器上加装上盖，系统构成图如图 6所示。 

类别 BS A1R 

参数 1 2 
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图 6  系统构成图 

2. 探测器与多线制控制器或我公司生产的编址接口模块串联连接时，若输出回路终端接终端电阻，

则探测器的底座上不接二极管，系统构成图如图 7所示。 

 

图 7 系统构成图 

编址接口模块输出回路最多可连接 15只非编码现场设备。编址接口模块具有输出回路断路检测功

能，当输出回路断路时，编址接口模块可将此故障信号传给火灾报警控制器；当摘除输出回路中任意

一只现场设备后，编址接口模块将报故障，若接终端器则不影响其它现场设备正常工作。 

八、常见故障及维修 

1. 不报警：检查外部接线是否正确，紧固螺丝是否松动，若正常，退回厂家维修。 

2. 误报警：退回厂家维修。 

九、维护保养 

1. 探测器应在即将调试前方可安装，在安装前应妥善保管；并应采取相应的防尘、防潮、防腐蚀措施。 

2. 探测器应注意防尘，防尘罩必须在工程正式投入使用后方可摘下。 

3. 每半年应进行一次模拟火警试验，测试探测器是否工作正常。 

十、注意事项 

1. 在探测器周围 0.5m内，不应有遮挡物。 

2. 探测器至空调送风孔边的水平距离不应小于 1.5m。 

3. 探测器至墙壁、梁边的水平距离不应小于 0.5m。 

4. 探测器宜水平安装，如必须倾斜安装时，倾斜角不应大于 45°。 

5. 探测器底座应安装牢固，其导线连接必须可靠。 

6. 探测器的报警确认灯，应面向便于人员观察的主要入口方向。 

7. 在进行维护保养时，应小心以避免损坏探测器。 

8. 在宽度小于 3m的内走道顶棚上设置探测器时，宜居中布置，感温探测器的安装间距不应超过 10m。 

9. 在可能产生阴燃火的场所，不宜选用感温探测器。 

 


